Fi ssaggi o per dispositivi |eggeri: Magic Arm

Magic Arm

Braccio snodato a frizione variabile. Sistema di posizionamento e fissaggio universale.

Prezzo
Prezzo (incl. IVA 22%) € 268,40

Prezzo Imponibile (IVA escl.) € 220,00

Ammontare IVA € 48,40

Produttore: Lino Manfrotto + Co., S.p.A.

Descrizione

Consiste in un braccio snodato, fissabile saldamente tanto ad una superficie piana (tavolo), quanto ad una struttura tubolare (carrozzina) per
mezzo di un Morsetto (Super Clamp).

Il Braccio viene bloccato nella posizione desiderata stringendo I'unica manopola presente. All'altra estremita si fissano i prodotti da posizionare -
grazie ad apposite piastre od adattatori di fissaggio - consentendo il raggiungimento e mantenimento della posizione voluta.

E possibile usare Magic Arm con semplici comunicatori, sensori, tastiere, mouse a bocca, per fissarli esattamente nel punto desiderato.

I morsetto Super Clamp puo essere fissato a qualsiasi tubo o superficie piana da 13mm a 55mm.

Nella fornitura sono inclusi esclusivamente il Braccio Magic Arm a Frizione variabile ed il Morsetto Super Clamp, ogni altro componente non &
incluso (per esempio, nelle foto a lato sono esclusi il sensore ed il piatto di fissaggio del sensore stesso, e la staffa fotografica).

Gli accessori per il Magic Arm sono da scegliersi a seconda del dispositivo che si intende posizionare.

Sono disponibili vari piatti di diverse dimensioni e forma per il posizionamento di svariati sensori e dispositivi leggeri, staffe, prolunghe.

SPECIFICHE TECNICHE

* Lunghezza braccio : 53 cm

« Morsetto Super Clamp: sempre in dotazione

« Estensione morsetto: da 13mm a 55mm

« Peso braccio : 1,07 Kg (escluso morsetto)

« Carico sostenibile alla max estensione: 3 Kg

« Estremita del braccio: codoli femmina da 1/4" e 3/8"
« Sensore: non incluso nella fornitura

Disponibilita: sempre disponibile
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